


 
A) INVENTORIER LES PIECES CONSTITUTIVES D’UN SOUS ENSEMBLE 

 
On donne : 
 

Le modèle numérique du module de transmission (module.SLDASM) 



C) DECODER UNE CHAINE CINEMATIQUE ET LA COMPLETER 
 PARTIELLEMENT 

 
C.1) Mouvements : 
 

On donne : 
 

Le modèle numérique du module de transmission. 
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C.2) Schéma cinématique :  
 

On donne : 
  
 Le dessin d’ensemble (document DT 3) 
 
On demande : 
 

Décoder le schéma cinématique (1) 
Compléter le schéma cinématique (2) 

 
 

Groupes cinématiques : 
A : {5 ;6 ;8 ;9 ;10 ;11 }  
B : {1 ;2 ;3 ;4 ;7} 
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D) IDENTIFIER DES FORMES GEOMETRIQUES 

 
On donne : 
 

Les pièces visibles sous Solidworks (Palier.SLDPRT et Tube.SLDPRT) 
 

On demande : 
 

Compléter le tableau ci-dessous en inscrivant le vocabulaire technique associé à 
chaque forme géométrique repérée sur963.5.em-corfigur9632RT e3).40 
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