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	TP : BARRIERE DE PARKING


	Nom :                  


Durée : 4h+4h

Temps effectué :


Prénom :



Date :

      Groupe :
             Note

/20



	Observations :
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THEME : BOULANGERIE INDUSTRIELLE 


	DECOUVERTE ET MISE EN SERVICE



MISE EN SITUATION :

Mr STEPHANO vient de faire construire une boulangerie industrielle, la réalisation complète du site venant d’être achevée ; en tant qu’électricien qualifié B1V et sous la surveillance du chargé de travaux B2V, on vous demande de mettre en service l’armoire électrique du système de la barrière de parking de la boulangerie industrielle.

Pour plus d’informations, veuillez consulter le scénario de fonctionnement et d’implantation complet de la boulangerie industrielle dans le dossier Technique et Ressources et Schémas Electrique avec Grafcet du programme automate du Système Barrière de Parking.

Le système de ventilation est composé d’une armoire électrique ou coffret électrique comportant la partie commande et puissance et d’une partie opérative comportant un moteur asynchrone triphasé accouplé à un réducteur de vitesse permettant de faire pivoter la lisse.

L’ensemble du circuit de puissance étant alimenté par un réseau monophasé 230V+N+PE.

La fréquence du réseau f=50hz.

Le circuit de commande étant alimenté en 230V depuis le réseau monophasé puis convertit en 24VDC (en courant continu donc)

Le système industriel arrivant sur le site de la boulangerie industriel ; on vous demande en tant qu’électricien qualifié B1V du personnel technique de la boulangerie ; de mettre en service ce système :
Au niveau matériel (absence de court-circuit ; liaison équipotentielle, niveau d’isolement)

Au niveau fonctionnel (vérification du fonctionnement électrique de l’ensemble du système moteur+variateur en mode manuel)
Et de relever différentes caractéristiques électriques au niveau du moteur+variateur en effectuant différents mesurage
Pendant toute la durée de la mise en service, vous serez sous la responsabilité de votre chargé de travaux B2V (Courant et tension dans le moteur du ventilateur  pour vérifier si la protection thermique est correctement réglée)

Remarques :

Les mesures en mode manuel se feront à l’aide d’une pince multifonction ou d’un analyseur de réseau
Le mode automatique 
La supervision ne sera pas étudié dans ce TP
On donne :

Le scénario du site industriel de « La Boulangerie Industriel »

Le dossier technique du système Barrière de parking
Les schémas électriques ainsi que les grafcets du système
Les documents de la mise en service de la NFC 15-100 et - la norme NE 60 204-1 chap. 15

Le dossier technique du variateur de vitesse ATV12

Les consignes de sécurité pour les interventions hors et sous tension
Noms du système, du technicien etc……….
Vérifier le serrage d’un bornier ou des conducteur de terre d’alim et du moteur
Documents relatifs à l’installation
Consignes de sécurité
Contrôle visuel et arret d’urgence etc….
Fonctionnement entrée et sortie du parking avec grafcet
Verification des différentes liaison du système
Questions préliminaires :
1) Quelle est la tension simple V(v) du réseau monophasé de la boulangerie industrielle ?
/1point
……………………………………………………………………………………………………………
2) Quelle est la fréquence f(hz) du réseau monophasé de la boulangerie industrielle ?
/1point
……………………………………………………………………………………………………………

3) Qu’est-ce qu’une Habilitation B1V ?
/1point
……………………………………………………………………………………………………………
4) Qu’est-ce qu’une Habilitation BR ?
/1point
……………………………………………………………………………………………………………
5) Qu’est-ce qu’une Habilitation B2V ?
/1point
……………………………………………………………………………………………………………
6) Où sera installé exactement le système de ventilation  dans la boulangerie ?
/1point
…………………………………………………………………………………………………………
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TOTAL PAGE 3 :

/7points
1) MISE EN SERVICE MATERIEL DE L’ARMOIRE  :

HORS TENSION

Consignes de sécurité :

Toutes les manipulations avec armoire ouverte se feront avec le câble d’alimentation du réseau monophasé 230V débranché du système  !





















/3points
Débranchez le câble d’alimentation  et mettre l’Interrupteur Sectionneur I1 sur la position OFF ou 0, opération de consignation

Vérifiant que la partie opérative est connectée par connecteur Harting 25 points (24points + PE) connecteur X2 à l’armoire électrique , connecteur à l’intérieur de l’armoire .
A quoi peuvent bien servir ces deux consignes ?
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
Une fois lecture faite de cette consigne faire vérifier et valider par le professeur B2V.

(appeller le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 
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TOTAL PAGE 4 :

/7points
1-1) Actions à réaliser dans le coffret ou armoire de confinement du système avant intervention sous tension :

/2points
COMMANDE :

Ouvrir la protection par sectionneur porte fusible bipolaire FU2 : protection de l’entrée de l’alimentation continue ou redresseur AL1 en 230V~ 
Ouvrir la protection par sectionneur porte fusible bipolaire FU3 : protection de la sortie de l’alimentation continue ou redresseur AL1 en 24V--- 
PUISSANCE :

/3points
Ouvrir la protection par interrupteur sectionneur tripolaire I1 : départ protection-isolement puissance et commande 
Ouvrir la protection par sectionneur porte fusible bipolaire FU1 :  départ protection puissance et commande 
Ouvrir la protection par disjoncteur moteur bipolaire Q1 : départ moteur barrière avec variateur de vitesse  
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
 (appeller le professeur)□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

Donnez les calibres en courant (A) de ces différentes protection (commande et puissance) :

/5points
Calibre I1 :

……………………………………………………………………………………………………………………
Calibre FU1 : (vérifier les fusibles)

……………………………………………………………………………………………………………………
Calibre Q1 :

……………………………………………………………………………………………………………………
Calibre FU2 : (vérifier le fusible)

……………………………………………………………………………………………………………………
Calibre FU3 : (vérifier le fusible)

……………………………………………………………………………………………………………………
TOTAL PAGE 5 :

/10points
1-2) Procédure de mise en service de la platine avant fonctionnement:

/2points
A l’aide du dossier technique mise en service (contrôle de la liaison équipotentielle-de l’absence de court circuit de la commande et de l’isolement de l’alimentation électrique de la puissance) ; répondre aux questions suivantes :

Conditions préliminaires :

Dévérouiller S1 = 1 ; l’arrêt d’urgence (il doit être fermé)

Mettre S3 = 1 ; sur la position Maintenance porte ouverte
 (appeller le professeur)□ VALIDE






□ NON-VALIDE
	
/7points

1- VERIFICATION DE L’ABSENCE  DE COURT CIRCUIT DANS LE CIRCUIT DE COMMANDE

	Appareil de mesure utilisé:


	……………………………………………….
	Calibre :
	………………...
	V/F

	Nommer les bornes sur  lesquels vous faites vos mesures


	Conditions de mesures :

Nommer l’appareil (Contacteur, sectionneurs ..) qui 

doivent fermés (= 1) pour effectuer vos mesures 


	Valeurs attendues
	Valeurs mesurées
	

	En aval de FU3 ou AL1
	Alimentation de l’automate

Et du circuit de commande par H1
	R ≠ 0
	
	

	En aval de FU3 ou AL1
	KA1 = 1
	R ≠ 0
	
	

	En aval de FU3 ou AL1
	S5 = 1
	R ≠ 0
	
	

	En aval de FU3 ou AL1
	S8 = 1
	R ≠ 0
	
	

	En aval de FU3 ou AL1
	S9 = 1
	R ≠ 0
	
	

	Conclusion sur l’absence de court circuit :




TOTAL PAGE 6 :

/9points
/19points
	2- VERIFICATION DE LA PRESENCE DE LA LIAISON EQUIPOTENTIELLE
	V/F

	Contrôle de la présence de la liaison équipotentielle


	Méthode visuelle
	La liaison est-elle présente ?

PE général du câble d’alimentation      (
- de la porte de l’armoire au PE            (
- de la grille à l’armoire                          (
- de l’armoire au conducteur PE            (
- de l’alimentation continue au PE         (
- de l’automate au PE                              (
- du PE général au PE du bornier X2    (
- de PE bornier X2 au PE du moteur M1

                                                                   (
- du variateur au PE                                (

	Si non, la réaliser
	

	Contrôle de la continuité du conducteur de protection électrique


	Avec quel appareil ?

-------------------
	La continuité électrique est-elle correcte ?

PE général du câble d’alimentation      (
- de la porte de l’armoire au PE            (
- de la grille à l’armoire                          (
- de l’armoire au conducteur PE            (
- de l’alimentation continue au PE         (
- de l’automate au PE                              (
- du PE général au PE du bornier X2    (
- de PE bornier X2 au PE du moteur M1

                                                                   (
- du variateur au PE                                (

	Valeur
Si non, la corriger
	


TOTAL PAGE 7 :

/18points
Conditions préliminaires :

Ouvrir Q1 = 0

Ouvrir FU1 = 0

Ouvrir FU2 = 0

/7points
	3- VERIFICATION DE L’ISOLEMENT DES CIRCUITS  (LE CIRCUIT DE PUISSANCE)

	Appareil de mesure utilisé:
	……………………………………………


	Calibre :
	…………………………
	V/F

	Nommer les bornes sur  lesquels vous faites vos mesures


	Conditions de mesures :

Nommer l’appareil (Contacteur, sectionneurs ..) qui doivent fermés (= 1) pour effectuer vos mesures.


	Valeurs attendues
En Ω
	Valeurs mesurées
	

	Q1.3 ET Q1.5

	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	

	Q1. 1 ET Q1. 5

	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	

	Q1 .1 ET Q1. 3


	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	

	Q1 .1 ET PE

	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	

	Q1. 3 ET PE


	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	

	Q1 .5 ET PE

	Q1 = 0 ( ouvert )
	· 400000
	
	


1-3) Procédure de mise en service de la :

ABSENCE DE COURT-CIRCUIT

Conditions préliminaires :

Fermer Q1 = 1











/1point
Fermer FU1 = 1

Les autres protections restent dans leur état d’origine
/7points
	1- VERIFICATION DE L’ABSENCE  DE COURT CIRCUIT DANS LE CIRCUIT DE PUISSANCE



	Appareil de mesure utilisé:


	……………………………………………….
	Calibre :
	………………...
	V/F

	Nommer les bornes sur  lesquels vous faites vos mesures


	Conditions de mesures :

Nommer l’appareil (Contacteur, sectionneurs ..) qui 

doivent fermés (= 1) pour effectuer vos mesures 


	Valeurs attendues
	Valeurs mesurées
	

	Q1.2 ET Q1.4


	KA1 = 1 (restez appuyé dessus)
	R ≠ 0
	
	

	Q1.4 ET Q1.6


	KA1 = 1
	R ≠ 0
	
	

	Q1.2 ET Q1.6


	KA1 = 1
	R ≠ 0
	
	

	U ET V ou X2.10 ET X2.11

	En sortie du variateur

Avec moteur couplé
	R ≠ 0
	
	

	V ET W ou X2.11 ET X2.12

	En sortie du variateur
Avec moteur couplé
	R ≠ 0
	
	

	U ET W ou X2.10 ET X2.12

	En sortie du variateur
Avec moteur couplé
	R ≠ 0
	
	


TOTAL PAGE 8 :

/15points
1-4) Couplage du Moteur M1, de  :

COUPLAGE ET PROTECTION THERMIQUE

/6points
· Rechercher le couplage du moteur du  (étoile ou triangle) et expliquer votre démarche  en complétant le tableau suivant.

· Tension d’alimentation du réseau triphasé : 


…………V /…………V

· Tension nominale d’un enroulement du moteur :

(la plus petite des tensions indiquées sur la plaque signalétique)

…………V

· Recherche de la tension aux bornes d’un enroulement du moteur s'il est couplé en :

	Etoile
	Triangle

	
                    U1enr =. . . . . .

U = . . . …


	. 

                                                        U1enr =. . . .              
       U = . . . …..



	La tension aux bornes d’un enroulement est bien la tension nominale  souhaitée : OUI          NON     
	La tension aux bornes d’un enroulement est bien la tension nominale  souhaitée : OUI          NON                   


►
Il faut coupler le moteur en   ……………………………..  .



Représenter le couplage du moteur par rapport à votre réponse de la question précédente. 


/6points
· Procéder au réglage de la protection thermique de moteur.

Réglage de la protection thermique du moteur 1 + variateur ATV12 en utilisant le DT de l’ATV12 .


Relevez sur les plaques signalétiques du moteur les grandeurs caractéristiques qui permettent de choisir les valeurs de réglage des protections thermiques. Compléter les tableaux suivants :

	Puissance  (KW)
	
	Fréquence  (HZ)
	

	Vitesse de rotation  (tr/min)
	
	COS ((
	

	Tension Y  (V)
	
	Tension (  (V)
	

	Courant Y  (A)
	
	Courant (  (A)
	


	
	Grandeur électrique du moteur  (préciser l'unité)
	Repère de l'appareil qui assure la protection thermique du moteur
	Plage de réglage
	Valeur de réglage

	MOTEUR1
	    In =
	Q1
	
	


Effectuer le réglage de la protection thermique

TOTAL PAGE 9 :

/12points
1-5) Contrôle de la protection différentiel du système barrière de parking :

Contrôler le déclenchement du dispositif différentiel à courant résiduel en mesurant les grandeurs électriques susceptibles de nous renseigner sur l’efficacité du DDR  de l’armoire électrique

Donnez le I(n du DDR :…………………

. 
Remettre le différentiel en position OFF et faite un essai de fonctionnement.

Durée maximale de maintien de la tension de contact

( 41 GA et 48 GE de la NF C15-100 ).

	Tension de contact en V
	Durée maximale de maintien en s

	
	Courant alternatif 50 Hz
	Courant continu

	Locaux ou emplacements secs ou humides : UL <= 50 V

	< 50
	5
	5

	50
	5
	5

	75
	0,60
	5

	90
	0,45
	5

	120
	0,34
	5

	150
	0,27
	1

	220
	0,17
	0,40

	280
	0,12
	0,30

	350
	0,08
	0,20

	500
	0,04
	0,10

	Locaux ou emplacements mouillés : UL <= 25 V

	25
	5
	5

	50
	0,48
	5

	75
	0,30
	2

	90
	0,25
	0,80

	110
	0,18
	0,50

	150
	0,10
	0,25

	220
	0,05
	0,06

	280
	0,02
	0,02


TOTAL PAGE 10 :

/8points
MISE EN SERVICE DE L’ARMOIRE DU POINT DE VUE FONCTIONNEL-FONCTIONNALITE:

SOUS TENSION

Consignes de sécurité :

/1point
Toutes les manipulations suivantes  se feront avec le câble d’alimentation du réseau triphasé 400V branché du système !

Fermez la porte du coffret du système 

Si une opération de sécurité doit être effectuée sous tension avec la porte ouverte vous veillerez à utiliser les Equipements de Protection Individuel, puis la porte devra de nouveau être toujours fermée, cela est impératif

Détails des équipements : (cochez les équipements nécessaires correspondant)

        /6points
Equipements de protection individuelle (E.P.I) :

Lunettes anti-UV

□


Casque isolant+ écran facial

□


Gants isolants


□


Vêtement de protection

□
Equipements individuels de sécurité (E.I.S):

Cadenas de consignation
□



Tapis isolant


□
V.A.T



□



Outils isolants


□
Equipements collectifs de sécurité (E.C.S) :

Ecran de protection



□
Balisage de zone (chaînes)


□
Banderole d’avertissement de travaux
□
Branchez le câble d’alimentation en haut de l’armoire sur la canalis et mettre le disjoncteur différentiel Q1 sur la position ON ou 1, opération de déconsignation

/1point
A quoi peuvent bien servir ces consignes ?







……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
Une fois lecture faite de cette consigne faire vérifier et valider par le professeur.

(appeller le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

TOTAL PAGE 11 :

/8points
Conditions préliminaires :
/2points
COMMANDE :

Fermer la protection par sectionneur porte fusible bipolaire F2 : protection de l’entrée de l’alimentation continue ou redresseur AL1 en 230V~
Fermer  la protection par sectionneur porte fusible bipolaire F3 : départ protection prise de courant 230V~ 
PUISSANCE :

/4points
Fermer  la protection par sectionneur porte fusible tripolaire Q1 : en 400V~ 
Fermer  la protection par Intégral 32 (disjoncteur-contacteur) tripolaire F1 :  en 400V~ 
Fermer  la protection par sectionneur porte fusible tripolaire Q2 : départ  en 400V~

D’après vous, pourquoi avoir effectué toutes ces opérations de préparation à la mise en service ?

……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
 (appeller le professeur)□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

TOTAL PAGE 12 :

/6points
2) IDENTIFICATION DES DIFFERENTS COMPOSANTS ET MISE EN SERVICE DU SYSTEME DE  :
Le système de  est composé d’une armoire électrique ou coffret électrique comportant la partie commande et puissance et d’une partie opérative comportant un moteur asynchrone triphasé accouplé à un ventilateur.

L’ensemble du circuit de puissance étant alimenté par un réseau triphasé 3*400V+N+PE.

Le circuit de commande étant alimenté en 230V depuis le réseau triphasé puis convertit en 24VDC (en courant continu donc)
2-1) CIRCUIT DE PUISSANCE :

Branchez le système triphasé à la table triphasé en vérifiant auparavant que la partie opérative est connectée par connecteur Harting 25 points (24points + PE) à l’armoire électrique et que celle-ci est fermée. 










/1point
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE
1) COMPOSANT I1 :








/5points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image3.emf]
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer I1 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE

2) COMPOSANT I1 :








/5points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image4.emf]
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer I1 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE
TOTAL PAGE 13 :

/6points
3) COMPOSANT FU1 :








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image5.emf]

	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer FU1 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

4) COMPOSANT Q1 :








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image6.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer Q1 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

5) COMPOSANT KA1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image7.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE
TOTAL PAGE 14 :

/12points

6) COMPOSANT ATV12 : 







/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image8.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

7) COMPOSANT M1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image9.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE
TOTAL PAGE 15 :

/18points

2-2) CIRCUIT DE COMMANDE :

1) COMPOSANT FU2 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image10.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer FU2 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

2) COMPOSANT AL1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image11.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

3) COMPOSANT F3 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image12.emf]F3
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Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1, mettre/fermer F3 sur ON sur l’armoire électrique, si ce n’est pas fait.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

TOTAL PAGE 16 :

/18points

4) COMPOSANT H1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image13.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
(appeler le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

TOTAL PAGE 17 :

/12points

2-3) Vérification des servitudes (veut dire service de sécurité) de l’ensemble du système : 

MISE EN SERVICE DU SYSTEME PAR RELAIS MAITRE KA1

Important :

Rappelez vous toujours qu’un ohmmètre permet de faire des mesures de résistances et de continuité de conducteur, mais toujours HORS TENSION sur le circuit sur lequel vous intervenez ; sinon il faudra utiliser un voltmètre qui vous indiquera une tension ou pas, par exemple entre ces deux bornes

/4points
Conditions préliminaires :

Dévérouillez S1 = 1 l’arrêt d’urgence (il doit être fermé)

Mettre S3 = 0 ; sur la position Marche porte fermée
A quoi peuvent bien servir ces consignes ou exécution des servitudes ?
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
……………………………………………………………………………………………………………………
Une fois lecture faite de cette consigne faire vérifier et valider par le professeur.

(appeller le professeur)

□ VALIDE






□ NON-VALIDE 

Appuyez sur S5 et dites ce qui s’est passé au niveau du fonctionnement : 
/2points
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
Appuyez sur S4 et dites ce qui s’est passé au niveau fonctionnement : 
/2points
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………….
Ouvrir la porte du système et appuyer sur S5 , que se passe-t-il : 

/2points
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
Que doit on faire si l’on veut faire fonctionner le système avec la porte ouverte :

/2points
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
Mettre le commutateur S3 sur la position 1 ou Maintenance ou marche porte ouverte : 













/2points
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
Appuyez sur S5 et dites ce qui s’est passé au niveau du fonctionnement: 
/2points
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
TOTAL PAGE 18 :

/13points

2-3) ANALYSE DES COMPOSANTS DU CIRCUIT DE COMMANDE :

1) COMPOSANT S1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image14.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
2) COMPOSANT S2-S3 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image15.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
3) COMPOSANT S4 : 







/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image16.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
TOTAL PAGE 19 :

/24points

4) COMPOSANT S5-ka1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image17.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
5) COMPOSANT KA1 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image18.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
TOTAL PAGE 20 :

/24points

2-4) MISE EN SERVICE EN MODE AUTOMATIQUE :

1) Scénario Fonctionnement d’une entrée et d’une sortie par Ticket : visiteurs et clients de la boulangerie
Quel bouton poussoir permet de simuler un Ticket ?
…………………………………………………………………………………………………
Une voiture se présente sur la Boucle1 Amont « entrée du parking » :
Entrée dans le parking :
Positionner sur la boucle Amont un véhicule, que fait l’appareil DB ? 
……………………………………………………………………………………………………
Appuyer sur S……, que se passe-t-il ?
……………………………………………………………………………………………………
Le véhicule avance et se positionne sur la boucle Aval, observer l’appareil DB, que se passe-t-il ?
……………………………………………………………………………………………………
TOTAL PAGE 21 :

/7points

Le véhicule va se garer dans le parking, que se passe-t-il, lorsque le véhicule quitte la boucle aval ?
……………………………………………………………………………………………………
Sortie du parking :

Positionner sur la boucle Aval un véhicule, que fait l’appareil DB ? 

……………………………………………………………………………………………………

Que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

Le véhicule avance et se positionne sur la boucle Amont, observer l’appareil DB, que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

Le véhicule quitte l’entrée du parking, que se passe-t-il, lorsque le véhicule quitte la boucle amont ?

……………………………………………………………………………………………………

TOTAL PAGE 22 :

/7points

2) Scénario Fonctionnement d’une entrée et d’une sortie par clavier CODE : personnel de la boulangerie
Quel est le code d’accès par clavier codé ?

…………………………………………………………………………………………………

Une voiture se présente sur la Boucle1 Amont « entrée du parking » :
dans le parking :

Positionner sur la boucle Amont un véhicule, que fait l’appareil DB ? 

……………………………………………………………………………………………………

Appuyer sur S……, que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

Le véhicule avance et se positionne sur la boucle Aval, observer l’appareil DB, que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

TOTAL PAGE 23 :

/7points

Le véhicule va se garer dans le parking, que se passe-t-il, lorsque le véhicule quitte la boucle aval ?

……………………………………………………………………………………………………

Sortie du parking :

Positionner sur la boucle Aval un véhicule, que fait l’appareil DB ? 

……………………………………………………………………………………………………

Que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

Le véhicule avance et se positionne sur la boucle Amont, observer l’appareil DB, que se passe-t-il ?

……………………………………………………………………………………………………

Le véhicule quitte l’entrée du parking, que se passe-t-il, lorsque le véhicule quitte la boucle amont ?

……………………………………………………………………………………………………

TOTAL PAGE 24 :

/7points

2-5) ANALYSE DES COMPOSANTS DU FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE PAR AUTOMATE WAGO :
6) COMPOSANT S8 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image19.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
7) COMPOSANT DB : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image20.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
8) COMPOSANT S6-S10 : 







/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/
Colonne

	
	[image: image21.emf] [image: image22.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
TOTAL PAGE 25 :

/7points

9) COMPOSANT S7-S11 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/
Colonne

	
	[image: image23.emf] [image: image24.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
10) COMPOSANT S9 : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image25.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
11) COMPOSANT CLAVIER S : 








/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image26.emf]
	[image: image27.emf]
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
TOTAL PAGE 26 :

/7points

12) COMPOSANT H2 : 







/6points
	Nom ou Repère


	Symbole
	Calibre
	Désignation
	Rôle

Verbe d’action
	Folio/Colonne

	
	[image: image28.emf]
	
	
	
	


Repérez ce composant sur l’armoire électrique reporter son repère-nom et sa désignation sur le document ANNEXE1.
TOTAL PAGE 27 :

/7points

3) PARTIE MESURAGE :
/3points
Mesurage d’une grandeur électrique avec coffret ouvert en mode manuel
SOUS TENSION

Pensez à mettre vos équipements individuels et collectifs de sécurité pour toute ouverture du coffret et aidez vous des schémas du dossier Technique et Ressources

/4points
3-1) MESURAGE DE VALEUR DE TENSION EFFICACE

1) Mesurez la tension composée U du réseau triphasé

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et sont type……………………………………………………
Les bornes de mesures sont : entre Q2.1  ET  Q2.3  puis  Q2.3  ET  Q2.5  puis  Q2.1  ET  Q2.5
(où en amont de Q2)

Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

2) Mesurez la tension simple V du réseau triphasé

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………
Les bornes de mesures sont : entre F1.1  ET  F1.N  puis  F1.3  ET  F1.N  puis  F1.5  ET  F1.N
(où en amont de F1)

Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

3) Mesurez la tension du circuit de commande partie alternative !

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………
Les bornes de mesures sont : en aval de F2
Donnez la valeur réelle :………………………………………………………………………………………

4) Mesurez la tension du circuit de commande partie continue !

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………
Les bornes de mesures sont : en aval de F3
Donnez la valeur réelle :………………………………………………………………………………………

(appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
TOTAL PAGE 28 :

/16points
3-2) MESURAGE DE VALEUR DE COURANT EFFICACE SORTIE VARIATEUR
Mettez vous en mode manuel avec S4

Appuyer sur S3=1
5) Mesurez le courant absorbé par le moteur EN Petite Vitesse (f=15hz)

/4points
Appuyez sur S5 = 1

Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

(plaque signalétique)

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………
Les bornes de mesures sont : X2.1  OU  X2.2  OU  X2.3 (en sortie du variateur U V W)
Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

 (appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
6) Mesurez le courant absorbé par le moteur EN Grande Vitesse (f=45hz)
/4points
Appuyez sur S6 = 1

Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

(plaque signalétique)

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………
Les bornes de mesures sont : X2.1  OU  X2.2  OU  X2.3 (en sortie du variateur U V W)
Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

 (appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
Mettez vous en mode automatique avec S4

Le Moteur doit s’arrêter !

TOTAL PAGE 29 :

/8points
3-3) MESURAGE DE VALEUR DE COURANT EFFICACE ENTREE VARIATEUR
Mettez vous en mode manuel avec S4

Appuyer sur S3=1
7) Mesurez le courant absorbé par le variateur EN Petite Vitesse (f=15hz)

/4points
Appuyez sur S5 = 1

Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

(plaque signalétique)

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type…………………………………………………………

Les bornes de mesures sont : Q2.2  OU  Q2.4  OU  Q2.6 (en entrée du variateur L1 L2 L3)
Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

 (appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
8) Mesurez le courant absorbé par le variateur EN Grande Vitesse (f=45hz)
/4points
Appuyez sur S6 = 1

Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

(plaque signalétique)

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type…………………………………………………………

Les bornes de mesures sont : Q2.2  OU  Q2.4  OU  Q2.6 (en entrée du variateur L1 L2 L3)
Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

 (appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
Mettez vous en mode automatique avec S4

Le Moteur doit s’arrêter !

TOTAL PAGE 30 :

/8points
3-4) MESURAGE DE VALEUR DE PUISSANCE
1) Mesurez la tension composée U du réseau triphasé

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et sont type……………………………………………………

Les bornes de mesures sont : entre Q2.1  ET  Q2.3  puis  Q2.3  ET  Q2.5  puis  Q2.1  ET  Q2.5
(où en amont de Q2)

Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

2) Mesurez la tension simple V du réseau triphasé

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………

Les bornes de mesures sont : entre F1.1  ET  F1.N  puis  F1.3  ET  F1.N  puis  F1.5  ET  F1.N
(où en amont de F1)

Donnez les valeurs réelles :………………………………………………………………………………………

3) Mesurez la tension du circuit de commande partie alternative !

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………

Les bornes de mesures sont : en aval de F2
Donnez la valeur réelle :………………………………………………………………………………………

4) Mesurez la tension du circuit de commande partie continue !

/3points
Donnez la valeur théorique attendue :……………………………………………………………………..

Donnez l’appareil permettant de le faire et son type………………………………………………………

Les bornes de mesures sont : en aval de F3
Donnez la valeur réelle :………………………………………………………………………………………

(appeler le professeur) □ VALIDE






□ NON-VALIDE
TOTAL PAGE 31 :

/8points
ANNEXE 1 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
[image: image29.emf]
DESCRIPTIF :

AL1 :
Q1 :

FU1 :

FU2 :

AUTOMATE WAGO :

XCOM :

KA1 :

ATV12 :

X1 :

X2 :

ANNEXE 2 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
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DESCRIPTIF :

H2
H1
S1
S4
S5
S8
S9
I1
CLAVIER
ANNEXE 3 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
[image: image31.jpg]VARIATEUR - ATV31
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DESCRIPTIF :

S3
MESURAGE
ANNEXE 4 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
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ANNEXE 5 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
[image: image36.jpg]



DESCRIPTIF :
DB DETECTEUR DE BOUCLE
BOUCLE AMONT
BOUCLE AVAL
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ANNEXE 6 IDENTIFICATION DES COMPOSANTS DU SYSTEME DE  PLATINE:
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DESCRIPTIF :

S2

MOTEUR ASYNCHRONE TRIPHASE

REDUCTEUR AVEC BIELLE-MANIVELLE
RECAPITULATIF DU TOTAL DES POINTS

BAREME DE NOTATION :

1 MISE EN SERVICE MATERIEL
	PAGE


	TOTAL PAR PAGE

	3

	12

	4

	18

	5

	18

	6

	12

	7

	13

	8

	24

	9

	7

	10

	8

	Note obtenue
	170

	Note finale sur 20 = (20/170) * Note obtenue = 0.117 * Note obtenue
	20


2 MISE EN SERVICE FONCTIONNEL
	PAGE


	TOTAL PAR PAGE

	28


	12

	29


	18

	30


	18

	31


	12

	Note obtenue
	170

	Note finale sur 20 = (20/170) * Note obtenue = 0.117 * Note obtenue
	20


3 MESURAGE
	PAGE


	TOTAL PAR PAGE

	11


	12

	12


	18

	13


	18

	14


	12

	15


	13

	16


	24

	17


	7

	18


	8

	19


	

	20


	

	21


	

	22


	

	23


	

	24


	

	25


	

	26


	

	27


	

	Note obtenue
	170

	Note finale sur 20 = (20/170) * Note obtenue = 0.117 * Note obtenue
	20


Remarques :
………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

	FICHE D’ÉVALUATION   SOUS ÉPREUVE  E3-2 : mise en service d'un ouvrage

Ouvrage support d’activité :
BARRIERE DE PARKING
Date :


Durée :  3  Heures

Indiquer par des croix, le positionnement du candidat

	Compétences attendues

(Rappel règlement d’examen)
	Critères de réussite

(( indiquer par une croix dans les cases prévues à cet
effet, les critères d’évaluation retenus)
	Évaluation

	
	
	Acquis
	Non
acquis

	Respecter les règles liées à l’habilitation.
	L’analyse des risques électriques et les démarches prises permettent de vérifier que les  interventions vont être effectuées en :
	
	

	
	· tenant compte des dangers liés au voisinage.
	
	

	
	· réalisant les consignations partielles ou totales nécessaires.
	
	

	
	· utilisant les EPI à bon escient.
	
	

	C2.8 : Contrôler l’adéquation entre la réalisation et : 

· le cahier des charges.

· Les normes en vigueur.
C2.11 : Effectuer les mesures confirmant l’efficacité des moyens de protection des personnes.

.
	Vérifier visuellement la conformité de l’installation.

Vérifier la qualité d’exécution de l’ouvrage : connexions…


	Les contrôles d’exécution permettent de garantir la conformité de la réalisation :
	
	

	
	
	· L’inspection visuelle des coffrets est réalisée d’après la norme EN 60439-1/3.
	
	

	
	
	· L’inspection visuelle des ouvrages (connexions, cheminement des canalisations, adéquations composants de protection/schéma) est réalisée d’après la norme C15-100.
	
	

	
	Effectuer  les réglages préalables à la mise sous tension.
	· Les réglages préalables à la mise sous tension sont conformes aux prescriptions du dossier technique et du CCTP.
	
	

	
	Choisir les mesureurs, équipements et outillages adaptés aux mesures préalables à la mise sous  tension.

Mettre sous tension en toute  sécurité l’ouvrage.

Mesurer les grandeurs électriques pertinentes.
	Les éléments concernant la sécurité des personnes sont contrôlés par des mesures : 
	
	

	
	
	· - de résistance de boucle de masse.
	
	

	
	
	· - de résistance de prise de terre.
	
	

	
	
	· - d’équipotentielles. 
	
	

	
	
	· - liées aux sélectivités.
	
	

	
	
	· L’évaluation des résultats des mesures est exprimée par rapport aux valeurs normatives attendues.
	
	

	C2.10 : Contrôler le fonctionnement de l’installation
	Vérifier le fonctionnement de l’ouvrage dans le respect des contraintes imposées par le cahier des charges.
	· Les paramètres fonctionnels de l’ouvrage sont conformes au cahier des charges.
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	C2-19 : Présenter au client l’ouvrage et son fonctionnement.


	Livrer l’ouvrage au client. 


	· En mettant en fonctionnement l’ouvrage, les démonstrations et les explications fournies permettent au client de l’utiliser conformément au cahier des charges.
	
	

	
	
	· Le rapport de mise en service met en évidence les conformités ou non-conformités de l’ouvrage  par rapport au cahier des charges et aux normes. 
	
	

	NOTE :           / 20


	Note =
	T1:…….   x 20
	
	Nb de croix :

T1=
	

	
	
	Nb de critères utilisés :……..
	
	
	


V1





U2





V2





W1














Appareil utilisé�
Courant de déclenchement �
Temps de déclenchement�
Valeur de la norme �
Conformité�
�
�
�
�
�
oui�
non�
�
………………………………………………….�



 I(n =�



 t = �



 tnorme= �
�
�
�












�


























LISSE DE LA BARRIERE





U1





Câble


D’alimentation





Réseau


230V~/50hz














Boucle 2


Aval


Sortie











S1








CLAVIER


SA223A








H1








S5








S4








S8








I1








S9





�





L3





L2








Boucle 1


Amont


Entrée








L1





Contrôle  visuel de l’installation





Présence des schémas électrique :          	 oui    (    non  (   





Présence d’un sectionneur :         		 oui    (    non  (   





Tous les appareils sont repérés :     		 oui    (    non  (   





Présence d’un arrêt d’urgence :     		 oui    (    non  (   





Tous les caches goulottes sont présents : 	  oui    (    non  (   





Présence d’un voyant sous tension :		  oui    (    non  (   





Type de fusible correct                                  oui    (    non  (   





Couleurs des fils correct :      Neutre            oui    (    non  (  


                                               Phase              oui    (    non  (     


PE                 oui    (    non  (   














Informations générales sur le produit





Nom de l’équipement : ______________________





Nom du technicien : ________________________





Numéro d’armoire : ________________________





Date de la mise en service : _______________________














W2





L3





L2





L1





V1





V2





W1





W2





U1





U2








H2











S3





Mesurage


Tension


Courant


Puissance


Dans le moteur











LISSE DE LA BARRIERE





ARMOIRE





BARRIERE DE


PARKING





ARMOIRE





BARRIERE DE PARKING





AVAL





AMONT





AVAL





SORTIE





BOUCLE 2





AMONT





ENTREE





BOUCLE1





Moteur


Asynchrone


Triphasé











Réducteur


Avec


Bielle-


Manivelle














S2








Boucle 1


Amont


Entrée











Boucle 2


Aval


Sortie











DETECTEUR


DE


BOUCLE





DB











DESCRIPTIF :





BOUCLE AMONT





BOUCLE AVAL





CABLE D’ALIMENTATION
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