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Le hacheur est un dispositif permettant la conversion e
dun signal continu de rniveau fixe en un signal sttique (T, o)
Squivalent & un signal continu mais de valeur réglable T

Principe :
o a e s/p | |chare
inductive

Un interrupteur statique (transitor par exemple) est
fermé puis ouvert & une fréquence choisie f = 1/T. Le
signal de sortie vaut S quand linterrupteur K est
Licence Lycée passant et "0" quand la diode D est passante. Le SA

F.villon schéma ci-contre en propose Une représentation K passant
(Beaugency)

Le temps de fermeture de linterrupteur noté ton vaut
T, expression dans laquelle o est le —
rapport cyclique (nombre sans dimension , 0< o <1) TaT i P

tan

La tension de sortie du hacheur est discontinue mais
towjours  positive. Lorsque la fréquence  est
Slevée (quelques KHz par exemple) la charge ne
"yoit! pas les créneaux mais seulement la valeur

moyenne notée <S> de la tension S
Cette valeur <S> est réglée par la valeur de o . Ona | &
<Ss=aE
Le hacheur rélise donc bien la conversion dune | aT T
tension continue fixe en une tension réglable. —
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@ Redresseur commandé

[ Les convertisseurs statiques
i

Le redresseur commandé est réalisé sous la forme diun pont mixte (2 diodes et deux thyristors) ou
d'un pont complet (4 thyristors)
o estl'angle de retard & l'amorcage des thyristors. Son pilotage permet de régler la tension moyenine
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· Afin de travailler dans 4 quadrants, on va utiliser une structure en H.  Ainsi le courant pourra être positif ou négatif. 
· Cette structure se retrouve aussi bien pour le hacheur que l’onduleur

Exemple de variateur en courant continu : WNTC  CEGELEC

· paramétrage du WNTC : Voir fiche de paramétrage du TP correspondant[image: image1.png]
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Pour faire varier la vitesse des moteurs à courant continu on peut intervenir sur deux paramètres donnés par la relation : 				E = k n Ф





Avec :      E :la fem                             Ф : le flux              n : vitesse de rotation 





On peut donc faire varier la tension ou le flux pour faire varier la vitesse d’une machine à courant continu
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Lorsque l’on fait varier le flux, on dit que l’on fonctionne en défluxage mais si le flux diminue, le couple diminue.





Pour faire varier la vitesse des moteurs, les variateurs vont jouer sur la variation de tension par une conversion directe.





On distingue 2 types de conversion selon le type d’alimentation
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