Vérifier le choix du I
convertisseur d'énergie
sur le systeme de levage
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Levage : choix de la motorisation

Analyse fonctionnelle du systeme didactise "LEVAGE"

Niveau AO

Energie du réseau

Charge en position
initiale Z0

Masse
Forme

Position selon Z

couleur
matériau
HYﬂHﬂ er
Sommaire Présentation Vitesse

Configuration

Cy

Réglages liés a I'exploitation

pedagogique

Dialogue homme/machine
Ei gestion des sécurités

Compte-rendu

Deéeplacer Char :en position
une charge EL finale Z1
en hauteur

g

Pertes energeétiques

Systéme didactisé levage
et equipement complémentaire
de gestion de I'énergie
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Levage : choix de la motorisation

Poulies et
capteurs force

Armoire
sécurité
DT :
Charge 60V/1000 tr/fmin
250 kg

Moteur 2,2 kW

230/400 VvV 8,4/4,8 A :

cos(phi)=0,81 Treuil :

1395 tr/min k=1/78 rendement =0,8
rendement : 0,8 Diameétre enroulement 217 mm
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Boite a bornes Rotor a cage

Ventilateur :
auto-ventilé

Enroulements :
stator

Enroulements
(paliers)
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ELTEMEK
~ MOTEUR ASYNCHRONE 3PH 50 Hz
YPE AIS100LA4Y3 B5 NA09 5 5 26

 230/400V  8,4/4,8A 1395 r/min P55
230KNICV 0,81 COSP S1 26,0kg
CL.F MADEINRUSSIA |EC34-1

P.c=V3UxIxcos(p) n:gmecazgéggzoﬁl
=y3%x400x4,8%x0,81=2693 W elec
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risation

« Autre option possible : moteur a courant

continu Rotor :
L enroulement
Boite a bornes d'induit

Collecteur +
balais

Enroulement
d'inducteur :
stator

Enroulements
(paliers)
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 Moteur asynchrone ou a courant continu ?

- Moteur asynchrone (80 @ 90 % des moteurs utilisés)
e plus économique ;
 flable et peu d'entretien.
- Moteur a courant continu
 plus cher et plus lourd pour la méme puissance ;

e usure des balais et entretien du collecteur

« obligation d'utiliser un convertisseur pour
I'alimenter depuis un réseau alternatif.
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n=0,8

.- S
FORNE RN

-
Moteur :
Nmot=1395 tr/min

Réducteur :
k=1/78 n=0,8
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Levage

choix de

la motorisation

« Chaine cinématique :

Nmot=1395 tr/min
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Levage

choix de

la motorisation

« Chaine cinématique :

Nmot=1395 tr/min

Sommaire

Présentation

Vitesse

== 1/78

Couple

N
S

\

Puissance

N

treuil=1395 / 78
= 17,9 tr/min
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Levage
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risation

"XNﬁdE

V,=wXR=( 5

N =179 tr/min :{)
Y

V.=02m/s=12m/s
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,,,,,, J*

> - treuil
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 Couple sur le treuil

P=Mx g=20x981 =2452 N f) 9

V. =0,2 s
TM.,:PX%:?
0217 _ | iV D
T, .=2452 x~“~" =266 Nm Y owe, T,
2 M=250 kg
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 Couple sur l'axe moteur

Ul V1 w1

L ol

M Q 4

= 266 N.m

treuil
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 Couple sur l'axe moteur

]
L n=0,8 \\
D T =266N.m

\)
Ty = 206

Lo = 508~ Bx08

=42 Nm
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« Calcul de la puissance en régime établi :

- Avec couple et vitesse : P=T X w ;
- Avec force et vitesse :P=FxV ;
- Avec énergie :

-W=MxgxAH;

- P =W /temps,
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e Puissance en régime établi: P=T x w

Ml [Pru=t.2x146=613W

oI =4,2N.m

»N_,=1395tr/min
1395
=TX35 =146rd/s
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» Puissance en régime établi: P=F xV

O La force sur le cable =M x g
f) = 250 x 9,81 = 2450 N
V. = 0,2 m/s Puissance sur treuil = ?

5
I
o
S o)

) @S

treuil
P = —7
mot .
n
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» Puissance en régime établi: P=F xV

O La force sur le cable =M x g
f) = 250 x 9,81 = 2450 N
V =0,2m/s

Puissance sur treuil = F xV

/ = 2450 x 0,2 =490 W
i /1/78\

M=250 kg P _ 490
mot n 0’8

Sommaire Présentation Vitesse Couple Puissance Démarrage Moteur 25

=0l12,50W




» Puissance en régime établi :
- Avec énergie :W=MxgxAH =P =W /temps

La masse se déplace de 0,2 m en
O 1 seconde.

, o — MX g XAH = ........ J
V,=0.2m/s P = Jt=.... /1= ..... W
treuil treuil
— (D 1/78 |
n - 0’8% @
Y - - M P - Ptreuil _
M=250 kg mot g
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» Puissance en régime établi :
- Avec énergie :W=MxgxAH =P =W /temps

La masse se déplace de 0,2 m en

O 1 seconde.
W__ =250x9,81x0,2=490,5]
VI = 0,2 m/s

=W __/t=490,5/1=490,5W

treuil
— (D 1/78 %@
n=2ao0,8
v ; D M Pmot: Ptreuil _ 490 _ 6 1 2 5 W
M=250 kg n 0,8 ’
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 Levage = couple
constant avec la A T oot
vitesse

: T '
_ T > T S max_ POIntde
mot charge T fonctionnement

accélération = _ | T
T =T

mot charge °

vitesse constante

-T . < TCharge | Accélération K .
décélération LT

NS

=42 N.m
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L. Point de

fonctionnement

T

//\ J

Acceleration :\ \
mot>

NS

Couple accélérateur
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 La charge ne peut
démarrer que : AT

- couple accélérateur

,,,,,,,,, T Point de
est > 0. fonctionnement

Tmin \

Couple accélérateur R
Accéleration
-t > N
mot>

NS
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risatio

F W~ E IN RUSSIA IEC34—-1

P =2,2kW> 612 W théorique

mot
Pt 2200 .
Thot=—y, = 1305 =15N.m>4,2N.m théorique
T X 30
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