[image: image1.jpg].\ll‘

RHktitRGEg

TSNy =

\w?“""’“%vw&% -



[image: image2.wmf] Ce que je dois retenir sur …


[image: image3.jpg]~ 100/240 V

=
§

,L
TR

F

ddp3fils
P

T

L:L‘]i

+
rem2d Vv

N ==

¥

1
73 e

O

&




Les bases automates Nano non extensibles ne peuvent recevoir aucune extension.

Elles sont toutes alimentées en 100…240 V, selon modèle :

10 entrées/sorties : 6 entrées + 4 sorties et 1 entrée analogique.

14 entrées/sorties : 8 entrées + 6 sorties.

16 entrées/sorties : 9 entrées + 7 sorties et 1 entrée analogique.
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20 entrées/sorties : 12 entrées + 8 sorties.

24 entrées/sorties : 14 entrées + 10 sorties 

et 1 entrée analogique ( c’est celui que nous utilisons )

Les entrées et les sorties utilisées sont de type :

- Entrées : 24 V ( l'alimentation des capteurs n'est pas protégée ).

- Sorties : relais.



Raccordement des entrées/sorties :

Adressage des voies : 
Pour adresser l’entrée 3 du module de base,

on utilisera la syntaxe : %I1.3

I : input (entrée)

1 : module de base

3 : entrée 3

Pour adresser la sortie 2 du module de base,

on utilisera la syntaxe : %Q0.2

Q: Quit (sortie) 

0 : module de base

2 : sortie 2

Programmation :

Le logiciel PL7 07 est le logiciel de programmation des automates TSX nano fonctionnant sous Windows et propose :

• un langage graphique, le langage à contacts (LD) transcription de schémas à relais,

est adapté au traitement combinatoire.

• un langage littéral structuré (ST) qui est un langage de type "informatique" permettant

l'écriture structurée de traitements logiques et numériques.

























































































































































































































Automates Nano à 20/24 entrées/sorties





1 Une prise (1) pour raccordement du terminal de


programmation (ou bus Uni-Telway ou liaison ASCII).


2 Un point pour réglage de l'erreur de l'entrée analogique.


3 Un point de réglage analogique (pour automate Nano


16/24 entrées/sorties).


4 Une visualisation :


- des entrées et sorties relais “Tout ou Rien”,


- de l'état automate (RUN, ERR, COM, I/O).


5 Un raccordement de l'alimentation secteur AC 100…240 V.


6 Une alimentation capteurs DC 24 V/150 mA.


7 Un raccordement des capteurs d'entrées.


8 Un raccordement des préactionneurs de sorties.


9 Un raccordement de l'entrée analogique 0-10 V.


10 Un cache amovible pour protection des borniers à vis.








